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efesotomasyon - telemecanique inverter

Hiz kontrol cihazi referanslari

Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
Trifaze motor 200...240 V

Motor Besleme kaynagdi (giris) Hiz kontrol cihazi (¢ikis) Altivar 31
Plakada Maks. hat Maks. Géranen  Maks. Nominal ~ Maks. Nominal  Referans
gosterilen glic  akimi (2) muhtemel  gl¢ kalkis akim In gecici akim ylkte (5)
(1) 200 V'ia 240 V'ia hat akimi akimi (1) (1) (4) harcanan

Isc (3) glc
kW/HP A A kA kVA A A A W
0.18/0.25 3.0 25 1 0.6 10 1.5 23 24 ATV31H018M2
0.37/0.5 5.3 4.4 1 1.0 10 3.3 5.0 41 ATV31HO37M2
0.55/0.75 6.8 5.8 1 1.4 10 3.7 5.6 46 ATV31HO55M2
0.75/1 8.9 7.5 1 1.8 10 4.8/4.2(6) 7.2 60 ATV31HO75M2
1.1/1.5 121 10.2 1 2.4 19 6.9 10.4 74 ATV31HU11M2
1.5/2 15.8 13.3 1 3.2 19 8.0 12.0 90 ATV31HU15M2
2.2/3 21.9 18.4 1 4.4 19 11.0 16.5 123 ATV31HU22M2

Trifaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
Trifaze motor 200...240 V

Motor Besleme kaynag (giris) Hiz kontrol cihazi (gikis) Altivar 31
Plakada Maks. Maks. Goérinen  Maks. Nominal ~ Maks. Nominal ~ Referans
gosterilen giic  hat akimi (2) muhtemel  glg¢ kalkis akim In gecici akim  yukte (5)
(1) 200 V'ia 540 V'ia hat akimi akimi (1) (1) (4) harcanan

Isc (3) gue
kW/HP A A kA kVA A A A W
0.18/0.25 21 1.9 5 0.7 10 1.5 23 23 ATV31H018M3X
0.37/0.5 3.8 3.3 5 1.3 10 3.3 5.0 38 ATV31H037M3X
0.55/0.75 4.9 4.2 5 1.7 10 3.7 5.6 43 ATV31HO055M3X
0.75/1 6.4 5.6 5 2.2 10 4.8 7.2 55 ATV31H075M3X
1.1/1.5 8.5 7.4 5 3.0 10 6.9 10.4 71 ATV31HU11M3X
1.5/2 111 9.6 5 3.8 10 8.0 12.0 86 ATV31HU15M3X
2.2/3 14.9 13.0 5 5.2 10 11.0 16.5 114 ATV31HU22M3X
3/3 191 16.6 5 6.6 19 13.7 20.6 146 ATV31HU30M3X
4/5 24.2 211 5 8.4 19 17.5 26.3 180 ATV31HU40M3X
5.5/7.5 36.8 32.0 22 12.8 23 27.5 41.3 292 ATV31HU55M3X
7.5/10 46.8 40.9 22 16.2 23 33.0 49.5 388 ATV31HU75M3X
11/15 63.5 55.6 22 22.0 93 54.0 81.0 477 ATV31HD11M3X
15/20 82.1 71.9 22 28.5 93 66.0 99.0 628 ATV31HD15M3X

(1) Bu glg ve akim degerleri, stirekli calismada 50°C maksimum ortam sicakli§i ve 4 kHz anahtarlama frekansi igin verilmistir. Anahtarlama
frekansi 2, 16 kHz arasi ayarlanabilir.
4 kHz'in Uzerinde, sicaklikta asiri bir artis olmasi durumunda hiz kontrol cihazi anahtarlama frekansini disurtr. Sicaklik artisi, glic
modiiliinde bulunan bir PTC algilayici ile kontrol edilir. Ancak, 4 kHz'in Gzerinde siirekli galisma yapilmasi gerekirse, hiz kontrol cihazi
nominal akimi digurdlmelidir.
Deger kaybi egrileri, sayfa 6'da anahtarlama frekansi, ortam sicakligi ve montaj kosullarinin fonksiyonu olarak verilmistir.

(2) "Maks. muhtemel kisa devre hat akimi" olarak gésterilen besleme kaynagindaki akim.
(3) Maks. gerilim (240 V + %10) icin gli¢ verme sirasindaki tepe akimi.
(4) 60 saniye igin.

(5) Dahili terminale sahip ancak kontrol birimi bulunmayan bir hiz kontrol cihazina iligkin referans. Kontrol potansiyometresi ve RUN/STOP
butonlari olan bir hiz kontrol cihazi igin, referansin sonuna bir A harfi ekleyin: ATV31HO18M2A.

(6)220 V'ta 4.8 A/ 208 V'ta 4.6 A /230 ve 240 V'ta 4.2 A.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Hiz kontrol cihazi referanslari

Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V 50/60 Hz
Trifaze motor 380...500 V

Motor Besleme kaynagdi (giris) Hiz kontrol cihazi (¢ikis) Altivar 31
Plakada Maks. besleme Maks. Gorlinen  Maks. Nominal ~ Maks. Nominal ~ Referans
gosterilen giic  kaynagdi (2) muhtemel  gl¢ kalkis akim In gecici akim ylkte (5)
(1) 380 V'ia 500 V'ia hat akimi akimi (1) (1) (4) harcanan

Isc (3) glc
kW/HP A A kA kVA A A A W
0.37/0.5 2.2 1.7 5 1.5 10 1.5 2.3 32 ATV31HO037N4
0.55/0.75 2.8 2.2 5 1.8 10 1.9 2.9 37 ATV31HO55N4
0.75/1 3.6 2.7 5 24 10 2.3 3.5 41 ATV31HO075N4
1.1/1.5 4.9 3.7 5 3.2 10 3.0 4.5 48 ATV31HU11N4
1.5/2 6.4 4.8 5 4.2 10 41 6.2 61 ATV31HU15N4
2.2/3 8.9 6.7 5 5.9 10 5.5 8.3 79 ATV31HU22N4
3/3 10.9 8.3 5 7.1 10 7.1 10.7 125 ATV31HU30N4
4/5 13.9 10.6 5 9.2 10 9.5 14.3 150 ATV31HU40N4
5.5/7.5 21.9 16.5 22 15.0 30 14.3 21.5 232 ATV31HU55N4
7.5/10 27.7 21.0 22 18.0 30 17.0 25.5 269 ATV31HU75N4
11/15 37.2 28.4 22 25.0 97 27.7 41.6 397 ATV31HD11N4
15/20 48.2 36.8 22 32.0 97 33.0 49.5 492 ATV31HD15N4

Trifaze besleme gerilimi: 525...600 V 50/60 Hz
Trifaze motor 525...600 V

Motor Besleme kaynagd (giris) Hiz kontrol cihazi (¢ikis) Altivar 31
Plakada Maks. hat Maks. Gorlinen  Maks. Nominal ~ Maks. Nominal  Referans
gosterilen glic  akimi (2) muhtemel  gl¢ kalkis akim In gecici akim yikte
(1) 525 V'ia 600 V'ia hat akimi akimi (1) (1) (4) harcanan

Isc (3) guc
kW/HP A A kA kVA A A A W
0.75/1 2.8 2.4 5 25 12 1.7 2.6 36 ATV31H075S6X
1.5/2 4.8 4.2 5 4.4 12 2.7 4.1 48 ATV31HU15S6X
2.2/3 6.4 5.6 5 5.8 12 3.9 5.9 62 ATV31HU22S6X
4/5 10.7 9.3 5 9.7 12 6.1 9.2 94 ATV31HU40S6X
5.5/7.5 16.2 14.1 22 15.0 36 9.0 13.5 133 ATV31HU55S6X
7.5/10 21.3 18.5 22 19.0 36 11.0 16.5 165 ATV31HU75S6X
11/15 27.8 24.4 22 25.0 117 17.0 25.5 257 ATV31HD11S6X
15/20 36.4 31.8 22 33.0 117 22.0 33.0 335 ATV31HD15S6X

(1)Bu glg¢ ve akim degerleri, stirekli calismada 50°C maksimum ortam sicakligi ve 4 kHz anahtarlama frekansi igin verilmistir. Anahtarlama
frekansi 2-16 kHz arasi ayarlanabilir.
4 kHz’in Gizerinde, sicaklikta asir bir artis olmasi durumunda hiz kontrol cihazi anahtarlama frekansini disirlr. Sicaklik artisi, giic
modiliinde bulunan bir PTC algilayici ile kontrol edilir. Ancak, 4 kHz'in tizerinde sirekli galisma yapilmasi gerekirse, hiz kontrol cihazi
nominal akimi disurilmelidir.
Deger kaybi egrileri, sayfa 6'da anahtarlama frekansi, ortam sicakligi ve montaj kosullarinin fonksiyonu olarak verilmigtir.

(2) "Maks. muhtemel kisa devre hat akimi" olarak gésterilen besleme kaynagindaki akim.
(3) Maks. gerilim (500 V + %10, 600 V + %10) icin gl¢ verme sirasindaki tepe akimi.
(4) 60 saniye igin.

(5) Dahili terminale sahip ancak kontrol birimi bulunmayan bir hiz kontrol cihazina iligkin referans. Kontrol potansiyometresi ve RUN/STOP
butonlari olan bir hiz kontrol cihazi iigin, referansin sonuna bir A harfi ekleyin: ATV31HO37N4A.




Montaj

efesotomasyon - telemecanique inverter

Boyutlar ve agirliklar

o T
— o] —
c = G
a
ATV31 a b c(1) G hr H 1%} Vida Agirhik
mm mm mm mm mm mm mm tipi kg
HO018M3X, HO37M3X Boy 1 72 145 120 60+1 5 121.5¢1  2x5 M4 0.9
HO55M3X, HO75M3X Boy 2 72 145 130 60+1 5 121.5¢1  2x5 M4 0.9
HO018M2, HO37M2 Boy 3 72 145 130 60+1 5 121.5¢1  2x5 M4 1.05
HO055M2, HO75M2 Boy 4 72 145 140 60+1 5 121.5¢1  2x5 M4 1.05
HU11M3X, HU15M3X Boy 5 105 143 130 93+1 5 121.5x1 2x5 M4 1.25
HU11M2, HU15M2, Boy 6 105 143 150 93+1 5 121.5¢1 2x5 M4 1.35
HU22M3X,
HO37N4, HO55N4, HO75N4,
HU11N4,HU15N4,
HO75S6X, HU15S6X
40
173} 7 \
5 @
c o = G
a
ATV31 a b c(1) G hr H 4] Vida Agirhik
mm mm mm mm mm mm mm tipi kg
HU22M2, HU30M3X, HU40M3X, Boy 7 140 184 150 126+1 6.5 1571 4x5 M4 2.35
HU22N4, HU30N4, HU40N4,
HU22S6X, HU40S6X
HU55M3X, HU75M3X, Boy 8 180 232 170 160+1 5 2101 4x5 M4 4.70
HU55N4, HU75N4,
HU55S6X, HU75S6X
HD11M3X, HD15M3X, Boy 9 245 330 190 225+1 7 295+1 4x6 M5 9.0

HD11N4, HD15N4,
HD11S6X, HD15S6X

(1) A serisindeki hiz kontrol cihazlari igin, potansiyometre butonu i¢in 8 mm ekleyin.




efesotomasyon - telemecanique inverter

Montaj

Montaj ve sicaklik kogullar

\

Cihazi £ 10° dikey olarak yerlestirin.
Isitici cihazlarinin yakinina yerlestirmeyin.
/ Sogutma amaciyla, havanin asagidan yukariya sirklle edebileceg@i kadar yeterli bos yer biraktiginizdan emin olun.

=50 mm

Cihazin 6ntindeki bogluk. Minimum 10 mm.

IP 20 koruma sinifinin yeterli oldugu yerlerde, hiz kontrol cihazinin Ustlindeki koruyucu kapagin, asagida
gbsterilen sekilde ¢ikariimasini éneririz.

N~

Koruyucu kapagin ¢ikariimasi

=50 mm

3 tip baglanti yapilabilir:

A tipi montaj: Bos alan yanlardan u 50 mm, koruyucu kapak takil olarak.

B tipi montaj: Yan yana monte edilmis hiz kontrol cihazlari, koruyucu kapak ¢ikarilmis olarak (koruma sinifi IP 20 olur)

q q q

C tipi montaj: Bos alan yanlardan u 50 mm, koruyucu kapak ¢ikarilmig olarak (koruma sinifi IP 20 olur)

N _/D\ A

(-




efesotomasyon - telemecanique inverter

Montaj

Sicaklik, anahtarlama frekansi ve montaj tipinin bir fonksiyonu olarak, hiz kontrol cihazi akimi (In) i¢in deger kaybi egrileri.

I/In
In =% 100
-%5
% 90 \'0/010 -% 10
<o 1
% 80 ~ - % 20
\ 40°C A, B ve C montaj tipi
-% 25 )
% 70 %30 ] o
\_ % 35 . 50°C C montaj tipi
-%3
% 60 - % 40
50°C A ve B montaj tipi
-% 4
% 50 - % 50
60°C C montaj tipi
-%5
% 40
60°C A ve B montaj tipi
-%6
% 30
Anahtarlama frekansi
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Ara sicakliklar (6rnegin 55°C) icin, 2 e@ri arasinda enterpolasyon yapin.

Hiz kontrol cihazlarini pano igine monte edecekseniz, her bir hiz kontrol cihazi igin agagidaki tablolarda
verilen degerlere esit bir hava akisi saglamalisiniz.

ATV31 Akis m3/saat

HO18M2, HO37M2, HO55M2, 18
HO018M3X, HO37M3X, HO55M3X,
HO37N4, HO55N4, HO75N4, HU11N4
H075S6X, HU15S6X

HO75M2, HU11M2, HU15M2 33
HO075M3X, HU11M3X, HU15M3X
HU15N4, HU22N4

HU22S6X, HU40S6X

HU22M2, 93
HU22M3X, HU30M3X, HU40M3X
HU30N4, HU40N4

HU55S6X, HU75S6X

HU55M3X 102
HU55N4, HU75N4
HD11S6X

HU75M3X, HD11M3X, 168
HD11N4, HD15N4
HD15S6X

HD15M3X 216




efesotomasyon - telemecanique inverter

Montaj

Elektromanyetik uyumluluk

EMC montaj plakasi: Hiz kontrol cihaziyla birlikte verilir

EMC es potansiyellik montaj plakasini, verilen 2 viday! kullanarak ATV 31 sogutma blogundaki deliklere sabitleyin, asagidaki ¢izimlere
bakiniz.

Boy 1-4 Boy 5 -6 Boy 7 Boy 8 Boy 9

L@] g—— 2
® N 0
Verilen vidalar: o
EMC kiskaglarini sabitlemek icin 4 adet M4 vida (kiskaglar @ ®
verilmemistir)
Topraklama icin 1 adet M5 vida
ATV31 ATV31
HO18M3X, HO37M3X Boy 1 HU22M2, HU30M3X, HU40M3X, Boy 7
HO55M3X, HO75M3X Bov ® HU22N4, HU30N4, HU40N4,
oy HU22S6X, HU40S6X
HO18M2, HO37M2 Boy 3 HU55M3X, HU75M3X, Boy 8
HO55M2, H075M2 Boy 4 HUS5N4, HU75N4,
y HU55S6X, HU75S6X
HU11M3X, HU15M3X Boy 5 HD11M3X, HD15M3X, Boy 9
HU11M2, HU15M2, HU22M3X, Boy 6 HD11N4, HD15N4,
HO37N4, H055N4, H075N4, HU11N4, HU15N4, HD11S6X, HD1556X
HO075S6X, HU15S6X




efesotomasyon - telemecanique inverter

Baglantilar

Klemenslere erigim

Klemenslere erisim icin, kapadi asagidaki érnekte gdsterilen sekilde agin.

Ornek ATV31HU11M2

Gii¢ klemensileri

A Kumanda klemenslerini baglamadan énce gii¢ klemenslerini baglayin.

Gig klemensinin 6zellikleri

Altivar ATV 31 Maksimum baglanti kapasitesi Sikma momenti
AWG mm2 Nm

H018M2, HO37M2, HO55M2, HO75M2, AWG 14 2.5 0.8

H018M3X, H037M3X, H0O55M3X, HO75M3X, HU11M3X, HU15M3X

HU11M2, HU15M2, HU22M2, AWG 10 5 1.2

HU22M3X, HU30M3X, HU40M3X,

HO037N4, H055N4, HO75N4, HU11N4,HU15N4, HU22N4, HU30N4, HU40N4

H075S6X, HU15S6X, HU22S6X, HU40S6X

HU55M3X, HU75M3X, AWG 6 16 2.2

HU55N4, HU75N4,

HU55S6X, HU75S6X

HD11M3X, HD15M3X, AWG 3 25 4

HD11N4, HD15N4,
HD11S6X, HD15S6X

Gii¢ klemensinin fonksiyonlar

Klemens Fonksiyon Altivar ATV 31

t Toprak klemensi Tum gug¢ degerleri
R/LA1 Gi¢ kaynagi ATV31ppppM2
S/L2

R/LA ATV31ppppM3X
S/L2 ATV31ppppN4
T/L3 ATV31ppppS6X
PO DC bara (+) kutup Tum gug¢ degerleri
PA/+ Frenleme direncine giden ¢ikis (+ kutup) Tum gug degerleri
PB Frenleme direncine giden ¢ikig Tum gl degerleri
PC/- DC bara (-) kutup Tum guc degerleri
u/m Motora giden ¢ikiglar Tum guc degerleri
VT2

W/T3

& PO ve PA/+ arasindaki ortak ug baglantisini kesinlikle kesmeyin.




efesotomasyon - telemecanique inverter

Baglantilar

Gi¢ klemenslerinin yerlesimi

ATV 31H018M3X, HO37M3X, HO55M3X, HO75M3X ATV 31H018M2, HO37M2, HO55M2, HO75M2

o] |
@@@@@@@d
-...- N || N || N || | —

O
D | D |rLi|si2|Tis Q| D |murt[sre2

Po [Par| PB [Por-Juri|vime|wrry| PO [PA/+| PB |PC/-

L

urtt|vrrz|wirs|

ATV 31HU11M3X, HU15M3X, HU22M3X, HU30M3X, HU40M3X,
HO37N4, HO55N4, H075N4, HU11N4, HU15N4, HU22N4,

HU30N4, HU40N4, H075S6X, HU15S6X, HU22S6X,
HU40S6X ATV 31HU11M2, HU15M2, HU22M2

EEEE | 4
FREEEEEE)

IS O]
@ |RiLt|si2|TL3
PO |PA/+| PB |PC/-

e

urtt|vrre|wrs| @

Po |PA| PB PC/—|U/T1|V/T2|W/T3|@

ATV 31HU55M3X, HU75M3X, HU55N4, HU75N4, HU55S6X, HU75S6X

@

| |
| M=
=) E)E) & R R R E ) R
NN

] of

[rL1[sie|Tis| po [Pav| P8 [Per-Juri|virewirsl ©

ATV 31HD11M3X, HD15M3X, HD11N4, HD15N4, HD11S6X, HD15S6X

A BB ERBEEREE|E
U U U IJ_ ” U U U 1 1 1

i o |

@ |RL1|s/L2|TL3| PO |PA/| PB |PC/-|UTt|ViT2|W/T3| @




efesotomasyon - telemecanique inverter

Baglantilar

Kumanda klemensleri

Lojik giris segim Source o g C>) 8 < oo g
anahtari D CLI < O <« < @ @ @ o @) —
SNK 1IOOOO[I0OO0O0O0O0O
= > —
O - o ¢« v © I
© < - « = o 2O Kumanda
OOOO OOOO klemensleri
>
RJ45 S 555
konnektér RJ45
O0O00O

- Maksimum baglanti kapasitesi: 2.5 mm? - AWG 14
- Maks. sitkma momenti: 0.6 Nm

10
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Baglantilar

Kumanda klemensleri
Kumanda klemenslerinin yerlegimi, karakteristikleri ve fonksiyonlar

Klemens |Fonksiyon Elektriksel 6zellikler
R1A R1 programlanabilir rélesinin ortak u¢ |+ Min. anahtarlama kapasitesi: 5 V ¢ i¢in10 mA
R1B K/A kontagi (R1C) « Direngli ylkte maks. anahtarlama kapasitesi (cos ¢ = 1 ve L/R = 0 ms):
R1C 250Vave30Vcigin5A
R2A R2 programlanabilir rélesinin N/A + Enduktif yikte maks. anahtarlama kapasitesi (cos ¢ = 0.4 ve L/R = 7 ms):
R2C kontag! 250 Vave30Vcicin15A
*» Ornekleme siresi 8 ms
+ Kullanim émrl: maks. anahtarlama giiciinde 100.000 calisma
min. anahtarlama giiciinde 1.000.000 ¢alisma
COM Analog /O ortak ug ov
Al Analog gerilim girisi Analog giris 0 + 10 V (maks. givenli gerilim 30 V)
» Empedans 30 k@
+ COzlndrlik 0.01 V, 10-bit ddndsturiici
* Dogruluk + %4.3, dogrusallik + %0.2, maks. degere gére
* Ornekleme siresi 8 ms
» Maks. 100 m. ekranli kablo ile galisma
10V Ayar noktasi potansiyometresiigin 10V [+10 V (+ %8 - 0), 10 mA maks., kisa devre ve asiri yiik korumali.
gl¢ kaynagi
1-10 ke
Al2 Analog gerilim girisi Iki kutuplu analog giris 0 £ 10 V (maks. guvenli gerilim + 30 V)
Al2 Gzerindeki + ve - kutuplu gerilim, ayar noktasinin yéniinii ve bu nedenle galisma
yéniini etkiler.
» Empedans 30 ko
» CozUndrlik 0.01 V, 10-bit + isaret donustlrici
* Dogruluk = %4.3, dogrusallik + %0.2, maks. degere gére
+ Ornekleme slresi 8 ms
» Maks. 100 m. ekranli kablo ile ¢calisma.
Al3 Analog akim girigi Analog giris X - Y mA. X ve Y, 0-20 mA arasi programlanabilir
» Empedans 250 Q
» COzUndrlik 0.02 mA, 10-bit dénusturicu
* Dogruluk = % 4.3, dogrusallik £ %0.2, maks. degere gére
+ Ornekleme silresi 8 ms
COM Analog I/O ortak ug ov
AOV AOV analog gerilim ¢ikisi Analog giris 0 - 10 V, min. yik empedansi 470 Q
veya veya
AOC AOV Analog akim ¢ikisi Analog ¢ikis X - Y mA. X ve Y, 0-20 mA arasi programlanabilir
veya maks. yik empedansi 800 @
AOQV lojik gerilim ¢ikisi, * Cozlndrlik 8 bit (1)
AOV veya AOC atanabilir * Dogruluk + %1 (1)
(ikisi birlikte atanamaz) + Dogrusallik + %0.2 (1)
* Ornekleme siiresi 8 ms
Bu analog ¢ikis, AOC Uzerinde 24 V lojik ¢ikis olarak konfigure edilebilir, min. yik
empedansi 1.2 kQ.
(1) Dijital/analog dénusturtct karakteristikleri
24V Lojik giris gli¢ kaynagi +24V, kisadevre ve asiri yik korumali, min. 19 V, maks. 30 V, maks. mevcut kullanici
akimi 100 mA
L1 Lojik girigler Programlanabilir lojik girigler
LI2 * + 24 V gi¢ kaynagr (maks. 30 V)
LI3 * Empedans 3.5 k@
*<5ise durum0, > 11 Vise durum 1 (LI ve CLI arasindaki gerilim farki)
*» Ornekleme slresi 4 ms
LI4 Lojik girigler Programlanabilir lojik girsler
LI5 * + 24 V gi¢ kaynag! (maks. 30 V)
L6 * Empedans 3.5 k@
*<5Vise durum0, > 11 Vise durum 1 (LI ve CLI arasindaki gerilim farki)
+ Ornekleme siresi 4 ms
CLI Lojik giris ortak u¢ Bkz. sayfa 12.
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Baglantilar

Fabrika ayarlarina gére baglanti semasi

ATV31ppppM2
= Monofaze gii¢ kaynagi

ATV31ppppM3X/N4/S6X
|;—| Trifaze gu¢ kaynag!
Analog ¢ikisin bir lojik ¢ikis

EBRERBER
i i l l j} l olarak kullaniimasi
EaE N EEEE 3 S ”:’W Tz
E [sV)

S/L2

=
e = g o o 3 8 3 8
77777 < 77((.)\777777773757 < 7737 o
. 24 V réle

Referans X-Y mA i i veya -

potansiyometresi m i 24 V PLC giris
Kullaniliyorsa, - I veya
frenleme direnci —— LED

(1) Sok bobini, kullaniliyorsa (monofaze veya trifaze)
(2) Hata réle kontaklari, hiz kontrol cihazi durumunun uzaktan gésterilmesi igin

Not: Hiz kontrol cihazi yakininda bulunan veya ayni devreye baglanan tim enduktif devrelere (réleler, kontaktorler, solenoid valfler, v.b.)
girisim bastiricilar monte edin.

ilgili komponentlerin segilmesi:
Lutfen kataloga bakiniz.

Lojik girig anahtari

Bu anahtar, lojik giris ortak ucunu, 0 V, 24 V veya "serbest" olarak atar.

ov |

D SOURCE | el__l CLI 0V'ta (fabrika ayari)
cLl LI LIx

E cLl % % CLI "serbest"
cL LI Lix

24V i
D CLI 24V'ta
SINK

cL LI LIx
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Baglantilar

Onerilen devre semalarina iliskin érnekler

Gerilimsiz kontaklarin kullaniimasi

+ Anahtar "Source" konumunda + Anahtar "Sink" konumunda
(ATV31ppppA disindaki tipler icin ATV31 fabrika ayar) (ATV31ppppA icin fabrika ayari)

24V

PLC transistor ¢ikiglarinin kullaniimasi
+ Anahtar CLI konumunda + Anahtar CLI konumunda

ov PLC 24V

Baglanti dnerileri
Gig¢

Yiksek kacak akimlarla (3.5 mA’in Uzerinde) ilgili mevzuat hikumlerine uyum saglamak amaciyla hiz kontrol cihazinin topraklanmasi
gerekir.
Montaj standartlar uyarinca bir "kagak akim cihazi" yoluyla sebeke tarafi koruma saglanmasi gerektiginde, monofaze hiz kontrol cihazlar

icin A tipi bir cihaz ve trifaze hiz kontrol cihazlari i¢in B tipi bir cihaz kullaniimalidir. Asagidakileri iceren uygun modeli segin:
* HF akim filtreleme
« Enerjilendirme sirasinda kagak kapasitanstan gelen ylkten kaynaklanan agmayi énleyen bir zaman gecikmesi. 30 mA cihazlarda zaman

gecikmesi kullanilmaz. Bu durumda, bir Merlin Gerin Uriini olan, istenmeyen agmalara karsi daha hassas Sl serisi toprak kagak akimi
cihazlari kullaniimalidir.

Tesisatta birden fazla hiz kontrol cihazi bulunuyorsa, bir hiz kontrol cihazi igin bir "kagak akim cihazi" kullaniimalidir.
Disuk seviyeli tesisatlarda (detektérler, PLC’ler, dl¢iim aletleri, video, telefon) gli¢ kablolarini devrelerden ayri tutun.

Hiz kontrol cihazi ile motor arasinda 50 m’den uzunkablo kullaniyorsaniz, ¢ikis filtreleri ekleyin (litfen kataloga bakiniz).

Kumanda

Kumanda devrelerini gii¢ kablolarindan ayri tutun. Kontrol ve hiz referans devreleri igin, ekrani her iki ugtan topraga baglamak igin 25-50
mm arasi adiml, ekranh bukimli kablo kullaniimasi 6nerilir.




efesotomasyon - telemecanique inverter

Baglantilar

Bir IT sisteminde kullaniimasi

IT sistemi: Yalitimli veya empedans toprakl nétr.
Dogrusal olmayan yiklere uyumlu bir kalici yalitim izleme cihazi kullanin (6rnegin, Merlin Gerin XM200 tipi).

ATV 31pppM2 ve N4 hiz kontrol cihazlarinda dahili RFI filtreler bulunur: Bu filtreler, bir IT sisteminde ¢calismak istendiginde, asagidaki gibi
topraktan izole edilerek etkisiz hale getirilmelidir:

ATV31HO018M2 - U22M2 ve ATV31H037N4 - U40N4:

Toprak klemensinin sol tarafinda bulunan jumperi asagida gdsterilen sekilde yukari dogru gekin.

Normal
(filtre baglr)

)

IT sistem
] (filtre bagl degil)

}{

ATV31HU55N4 - D15N4:

G¢ klemenslerinin sol Ust késesinde bulunan kabloyu saga ilerletin (6rnek ATV31HU55N4):

IT sistem
(filtre bagl degil)

Normal
(filtre bagl)
(fabrika ayari)
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Baglantilar

Elektromanyetik uyumluluk

Genel kurallar

« Hiz kontrol cihazi, motor ve kablo ekraninin topraklari, "ylksek frekans" es potansiyeline sahip olmalidir.

» Motor kablolarinin 6, (varsa) fren direnci kablosunun 8 ve kumanda sinyal kablolarinin (7) her iki ucunda, ekrani 360°’de topraklanmis
ekranl kablo kullaniniz.

» Gig besleme (sebeke beslemesi) kablolariyla motor kablosu arasinda maksimum bir mesafe olmasini saglayin.

Montaj semalari (6rnekler)

Boy1-7 Boy 8 Boy 9
U @
© 12
—f—2
—1—2 a ql
3
1 O
8 (] ® X
6
Boy 1 Boy 2 Boy 3 Boy 4 Boy 5 Boy 6 Boy 7 Boy 8 Boy 9
ATV31|HO018M3X, |IHO55M3X, |HO18M2, |HO55M2, |IHU11M3X, IHU11M2, HU15M2 |HU22M2 HU55M3X, |HD11M3X,
HO037M3X |H075M3X |HO37M2 |HO75M2 |HU15M3X |HU22M3X HU30M3X, HU40M3X |HU75M3X |HD15M3X
HO37N4, HO55N4, |HU22N4, HU30N4, HU55N4, |HD11N4,
HO75N4, HU11N4, |HU40N4 HU75N4 HD15N4
HU15N4 HU22S6X, HU40S6X |HU55S6X, |HD11S6X,
H075S6X, HU15S6X HU75S6X |HD15S6X

1 Hiz kontrol cihazi ile birlikte verilen celik toprakli plaka, ¢izimde gdsterilen sekilde monte edilecektir.
2 Altivar 31

3 Ekransiz besleme kaynag kablolar

4 Réle kontaklari igin ekransiz kablolar

5 6, 7 ve 8 numarali kablolarin ekraninin topraklama ve sabitlemesini mimkin oldugunca hiz kontrol cihazina yakin yapin:
- Kablo ekranini soyun.
- Ekranin soyulmus kisimlarini metal plaka 1’e sabitlemek igin uygun boyutlardaki paslanmaz gelik kablo kiskaglarini kullanin.
lyi bir temas saglamak icin ekran, metal plakaya siki bir sekilde sabitlenmelidir.

6 Motor baglantisi icin ekranl kablo, ekran her iki ugtan topraga baglanmistir.
Ekranlama kesikli olmamalidir ve ara klemensler, EMC ekranli metal kutular icinde olmalidir.
0.18 - 1.5 kW hiz kontrol cihazlari i¢in, anahtarlama frekansi 12 kHz’den yiiksekse, diisiik dogrusal kapasitansa sahip kablolar kullanin:
maks. 130 pF (pikoFarad)/metre.

7 Kumanda/sinyal sistemin baglantisi igin ekranli kablo.
Birgok iletken kullaniimasi gereken uygulamalar igin kiiciik kesitler (0.5 mm?) kullanin.
Ekranlama, her iki uctan topraklanmalidir. Ekranlama kesikli omamalidir ve ara klemensler, EMC ekranh metal kutular igcinde olmaldir.

8 Frenleme direnci (varsa) igin ekranli kablo
Ekranlama kesikli oimamalidir ve ara klemensler EMC ekranl metal kutular i¢inde olmalidir.

Not:

« llave bir giris filtresi kullanilirsa, filtre hiz kontrol cihazinin altina monte edilir ve ekransiz bir kablo araciligiyla dogrudan sebekeye
baglanir. Hiz kontrol cihazi Gizerindeki 3 numarali baglanti, filtre ¢ikis kablosu aracihigiyla yapilir.

« Hiz kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlari arasinda HF es potansiyelli topraklamanin yapiimasi, her bir cihazin ilgili klemenslerindeki
PE (yesil-sar) iletken koruma baglantisinin yapilmasi ihtiyacini ortadan kaldirmaz.






